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Um autonome Fahrzeuge sicher durch den Verkehr zu navigieren, ist es &
wichtig ein gutes Verstandnis Uber das typische Verhalten anderer
Verkehrsteilnehmer zu haben.
Die Bewegungspradiktion von Verkehrsteilnehmern anhand
situationsspezifischer Merkmale ist deswegen eine wichtige
Schlisselkomponente bei der Entwicklung von autonom fahrenden
Fahrzeugen. FUr die Evaluation verschiedener Pradiktionsalgorithmen
wird auf grof3e Datensatze zuruckgegriffen, die eine Vielzahl heterogener
Verkehrssituation beinhalten. Diese ermoglichen die quantitative
Evaluation tber eine grol3e Bandbreite an Verkehrsszenarien.

Es fehlt allerdings die Moglichkeit Pradiktionshypothesen auf eine bestimmte

qualitative Klasse an Verkehrssituationen anzuwenden. Dies ist wichtig um

Problembereiche aktueller Algorithmen Zu erforschen. _

. i . i Ich habe Dein Interesse geweckt? Dann melde

In der Arbeit soll ein Framework entwickelt werden, welches anhand eines | bichgeme mit Deinem Leistungsspiegel:
Informationsmodells Verkehrssituationen automatisch kategorisiert und das | Markus Kramer Dipl. Ing. |
Testen von Pradiktionshypothesen auf spezifische Situationsklassen erlaubt. Raum: S3)10428 .,
Die Implementierung soll in der Programmiersprache Python umgesetzt | wai: markuskamer@u-damstadi.de

werden.
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